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TRACCE NON ESTRATTE ALLA PROVA ORALE DEL 18 APRILE 2024 

 

PROVA N. 2 

1. Il/la candidato/a illustri le metodologie di stampe per modellazione prototipale 3D 

 

2. Chi è il rappresentante legale dell’Università e quali funzioni esplica 

 

3. Con riferimento al libro Handbook of robotics di Siciliano, Khatib editors il/la candidato/a legga e 

traduca le prime due righe dell’introduzione del capitolo II 

 

4. Il/la candidato/a illustri le caratteristiche generali del linguaggio di programmazione Phyton  

 

5. Il/la candidato/a illustri le tecniche di elaborazione dei biosegnali 

 

PROVA N. 3 

1. Quali possono essere le tipologie di materiali per la stampa 3D 

 

2. Quali sono le funzioni svolte dai dipartimenti all’interno dell’organigramma dell’Università 

 

3. Con riferimento al libro Handbook of robotics di Siciliano, Khatib editors il candidato legga e traduca 

le prime due righe dell’introduzione del capitolo III 

 



4. Il/la candidato/a illustri le caratteristiche generali del software MATLAB 

 

5. Il/la candidato/a illustri le tecniche invasive e non invasive per il rilevamento dei segnali 

elettromiografici 
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